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RESUMO

O presente trabalho visa otimizar e simular uma problemática de roteirização usando o Problema do Caixeiro
Viajante como solução para aperfeiçoar rotas geradas simulando determinados alvos, Waypoints, buscando
assim menores custos operacionais.  O avanço tecnológico proporciona mudanças significativas no nosso
modo de vida. Com o advento dessa evolução tecnológica, hoje, a forma como lidamos com o futuro mudou.
Aeronaves não tripuladas, carros autônomos, robôs de segurança, são alguns exemplos de avanços científicos
que estão presentes no nosso cotidiano. No Brasil, o termo Drone, oriundo da língua inglesa que tem como
significado zangão ou zumbido, é comumente relacionado às Aeronaves Não Tripuladas. As aplicações das
Aeronaves Não Tripuladas são diversas,  além disso,  grande parte dessas operações são realizadas por
humanos, para tais fins, se faz necessário o uso de simuladores, que tem como finalidade simular o mais
fielmente possível a realidade, evitando assim o desperdício de peças e os erros operacionais. Neste trabalho,
utilizaremos  o  ambiente  virtual  do  programa  CoppeliaSim  V-REP,  no  qual  possui  um  ambiente  de
desenvolvimento integrado, onde cada objeto ou modelo que for inserido poderá ser controlado por um
script, individualmente. Diante disso, se faz necessário buscar alternativas para resolver tais problemas, e o
uso dos Drones pode ser uma alternativa viável para tal fim. Entender todo o processo logístico das entregas
de mercadorias, construir rotas mais adequadas para otimizar os gastos das entregas e utilizar aparatos
tecnológicos para realizar simulações são os principais pontos deste trabalho.
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